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Γενικα Στοιχεια
Γεννήθηκα στην Άρτα στις 19 Δεκεμβρίου 1973. Τέταρτο τέκνο του Χαριλάου και της Χρυσούλας Μουλιανίτη. Έγγαμος με την κα Ιωάννα Σαμψώνη.
2004-05	Στρατιωτική θητεία: Έφεδρος Ανθυπολοχαγός (ΤΧ) του Στρατού Ξηράς.  Συμμετοχή στην άσκηση ΓΟΡΓΩ 2008 (13-17 Οκτ 2008).
		Ξένες Γλώσσες: Πολύ καλή γνώση της Αγγλικής.
Πανεπιστημιακες Σπουδές
	1991-96
	Δίπλωμα Μηχανολόγου Μηχανικού
Τμήμα Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών, Πολυτεχνική Σχολή, Πανεπιστήμιο Πατρών.
Διπλωματική Εργασίας: «Έλεγχος, με ασαφή λογική, της δυναμικής συμπεριφοράς ρομποτικών βραχιόνων», με επιβλέποντα τον κ. Νίκο Ασπράγκαθο.


	1996-2004
	Διδακτορικό Δίπλωμα
Τμήμα Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών, Πολυτεχνική Σχολή, Πανεπιστήμιο Πατρών.
Τίτλος Διατριβής: “Μοντελοποίηση θεμελιώδους σχεδιασμού βασισμένη στην τεχνητή νοημοσύνη- Εφαρμογή στο μηχανοτρονικό σχεδιασμό” με επιβλέποντα τον κ. Νίκο Ασπράγκαθο.



Τρεχουσα Ακαδημαικη Απασχοληση
	Φεβ. 2018-
	Επ. Καθηγητής στο Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης Προϊόντων και Συστημάτων του Πανεπιστημίου Αιγαίου με γνωστικό αντικείμενο στη Μηχανοτρονική.


Προηγουμενη επαγγελματικη εμπειρια
	Αυγ. 1992
	Τροφοδοσία στοιχείων μηχανογράφησης του Δήμου Αρταίων.

	Ιουλ. 1995-Σεπ. 1995

	Πρακτική άσκηση για μηχανικούς στο ΥΗΣ Πουρναρίου Άρτας.

	Δεκ. 1999 – Σήμερα
	Εξάσκηση ελεύθερου επαγγέλματος (Ερευνητική δραστηριότητα)


Διδακτικη Εμπειρια Στην Μεταδευτεροβαθμια Εκπαιδευση
	Β' εξ. 1997
	Ανελκυστήρες Εφαρμογές (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος Τεχνικός Ανελκυστήρων 

	A' εξ. 1999-2000
	Μηχανουργική Τεχνολογία (Θ). Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος Προγραμματιστές Εργαλειομηχανών Αριθμητικού Ελέγχου (CNC).

	B' εξ. 1999-2000
	Προγραμματισμός εργαλειομηχανών αριθμητικού ελέγχου (CNC) II (Θ). Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος Προγραμματιστές Εργαλειομηχανών Αριθμητικού Ελέγχου (CNC),

	Β' εξ. 1999-2000
	Τεχνική και Μηχανική οχημάτων (Θ). Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Α' έτος Εκπαιδευτής υποψηφίων οδηγών αυτοκινήτων και μοτοσικλετών

	Α' εξ. 2000-2001
	Έμπειρα Συστήματα (Θ+Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος Τεχνικός Βιομηχανικού Λογισμικού

	Β' εξ. 2000-2001
	Πτυχιακή Εργασία (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, Β' έτος Τεχνικός Βιομηχανικού Λογισμικού

	2001
	PhotoShop, Ελληνική Μαθηματική Εταιρία- Παράρτημα Πάτρας, 14ο Σεμινάριο Επαγγελματικής Κατάρτισης στην Πληροφορική, 40 Ώρες

	2001
	Internet, Ελληνική Μαθηματική Εταιρία- Παράρτημα Πάτρας, 15ο Σεμινάριο Επαγγελματικής Κατάρτισης στην Πληροφορική, 24 Ώρες

	2002
	Matlab, Ελληνική Μαθηματική Εταιρία- Παράρτημα Πάτρας, 15ο Σεμινάριο Επαγγελματικής Κατάρτισης στην Πληροφορική, 56 Ώρες

	A' εξ. 2001-2003
	Σύγχρονα παραθυρικά λειτουργικά συστήματα (Windows NT/2000, Linux) (Ε) Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας και Άρτας, A' έτος Τεχνικός εφαρμογών πληροφορικής Δικτύων και Αυτοματισμού Γραφείων

	Β' εξ. 2001-2002
	Προγραμματισμός Visual Basic (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, A' έτος Τεχνικός εφαρμογών πληροφορικής Δικτύων και Αυτοματισμού Γραφείων

	Β' εξ. 2001-2002.

	Η/Υ (διαχείριση και υποστήριξη λογισμικού Backoffice) (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Πάτρας, A' έτος Τεχνικός Διαχείρισης συστημάτων και παροχής υπηρεσιών Intranet/Internet

	A' εξ. 2002-2003
	Σχεδίαση Εφαρμογών (Θ), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Άρτας, Τεχνικός εφαρμογών πληροφορικής Δικτύων και Αυτοματισμού Γραφείων

	A' εξ. 2002-2003
	Το λειτουργικό σύστημα LINUX (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Άρτας, Τεχνικός Διαχείρισης συστημάτων και παροχής υπηρεσιών Intranet/Internet

	Β' εξ. 2002-2003
	Προγραμματιστικά Εργαλεία για το Διαδίκτυο ΙΙ (Ε), Δημόσιο Ι. Ε. Κ. Άρτας, Τεχνικός Διαχείρισης συστημάτων και παροχής υπηρεσιών Intranet/Internet



Διδακτικη Εμπειρια Στην Τριτοβαθμια Εκπαιδευση
Διδασκαλία Μαθημάτων
	Β' εξ. 1997-B΄ εξ. 2002.
	Εργαστήρια Ρομποτικής, Πανεπιστήμιο Πατρών, Δ' έτος Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών

	Β' εξ. 1995- Β' εξ. 2002
	Εργαστήρια Ηλεκτροτεχνίας και Ηλεκτρικών Μηχανών, Πανεπιστήμιο Πατρών, Β' έτος Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών.

	Α' εξ., 1999- Α΄ εξ. 2002. Και
Α’ εξ. 2005-
Α’ εξ. 2010
	Εργαστήρια Βιομηχανικών Αυτοματισμών, Πανεπιστήμιο Πατρών, Ε' έτος Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών

	Α' εξ., 1998
	Εργαστήρια AutoCAD, Πανεπιστήμιο Πατρών, Α' έτος Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών


	Α’ εξ. 2002-Α’ εξ. 2003
	Έμπειρα Συστήματα (Θ+Ε), ΤΕΙ Ηπείρου, Τμήμα Τηλεπληροφορικής και Διοίκησης, 5ο εξ.

	Α’ Εξ 2005-30 Ιουνίου 2012
	Μηχανοτρονική (Θ+Ε) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.


	Α’ Εξ 2012-Ιούνιος 2017
	Μηχανοτρονική (Θ+Ε) Διδάσκων με σύμβαση έργου. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Α’ Εξ 2005-A’Εξ 2008
	Σχεδίαση Παραγωγής (Θ) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.


	Α’ Εξ 2013-Ιούνιος 2014
	Σχεδίαση Παραγωγής (Θ) Διδάσκων με σύμβαση έργου. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	B’ Εξάμηνο 2014- B’ Εξάμηνο 2015
	Σχεδίαση και Τεχνολογίες Παραγωγής (Θ+Ε). Διδάσκων με σύμβαση έργου. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Β’ Εξ 2005-2006
Β’ Εξ 2010-30 Ιουνίου 2012
	Σχεδίαση Οχημάτων (Θ) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.


	Α’ Εξ 2012-Ιούνιος 2017

	Σχεδίαση Οχημάτων (Θ) Διδάσκων με σύμβαση έργου. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Β’ Εξ 2005-30 Ιουνίου 2012
	Σχεδίαση Συστημάτων (Θ) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Α’ Εξ 2012-Ιούνιος 2014

	Σχεδίαση Συστημάτων (Θ) Διδάσκων με σύμβαση έργου. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Β’ Εξ 2006-30 Ιουνίου 2012
	Ανάλυση και Σχεδίαση Μηχανισμών (Θ+Ε) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Α’ Εξ 2012-Ιούνιος 2016

	Ανάλυση και Σχεδίαση Μηχανισμών (Θ+Ε). Διδάσκων με σύμβαση έργου. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Α’ Εξ 2009-30 Ιουνίου 2012
	Ρομποτική (Θ+Ε) Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Α’ Εξ 2010-30 Ιουνίου 2012
	Φυσική για Μηχανικούς (Θ), Διδάσκων ΠΔ 407/80. Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων. (Συνδιδασκαλία με τους κο Παπανίκο και Κο Ζαχαρόπουλο).

	B’ Εξάμηνο 2014- B’ Εξάμηνο 2015
	Ανάλυση και Κατασκευή Προϊόντων με Η/Υ (Θ+Ε). Πανεπιστήμιο Αιγαίου, Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης προϊόντων και Συστημάτων.

	Καλοκαίρι 2013, 2014
	Θερινό σχολείο «Advanced technologies in Product Design, Engineering and Manufacturing» ACADEM 2013, 2014. 

	Β’ Εξάμηνο 2015-16
	Συμμετοχή στο πρόγραμμα Μεταπτυχιακών Σπουδών «Σχεδίαση Διαδραστικών και Βιομηχανικών Προϊόντων και Συστημάτων»

	Α’ Εξάμηνο 2016-17
	Συμμετοχή στο πρόγραμμα Μεταπτυχιακών Σπουδών Ολοκληρωμένη Σχεδίαση καινοτόμων Προϊόντων.



Επίβλεψη Διπλωματικών
	Τμήμα Μηχανικών Σχεδίασης Προϊόντων και Συστημάτων, Παν Αιγαίου
(2005-2016)
	Ολοκληρωμένες
Επιβλέπων σε 18 διπλωματικές εργασίες από το 2005-2011
Επικουρική επίβλεψη σε 5 διπλωματικές από το 2011 -2016
Μέλος τριμελούς επιτροπής επίβλεψης 2 ολοκληρωμένων μεταπτυχιακής διπλωματικής.
Μέλος σε 54 επιτροπές εξεταστικής ΔΕ (χωρίς να υπολογίζομαι ως επιβλέπων).
Μέλος σε 1 επιτροπή εξεταστικής μεταπτυχιακής ΔΕ.
Τρέχουσες
Επικουρική επίβλεψη σε 4 διπλωματικές εργασίες.
Επικουρική επίβλεψη σε 1 μεταπτυχιακή διπλωματική

	Τμήμα Μηχανολόγων και Αεροναυπηγών Μηχανικών, Παν Πατρών (2005-2016)
	Ολοκληρωμένες
Επικουρική επίβλεψη σε 
Επικουρική επίβλεψη σε 13 διπλωματικές και σπουδαστικές εργασίες.
Τρέχουσες
Επικουρική επίβλεψη σε 13 διπλωματικές και σπουδαστικές εργασίες.

	Τμήμα Μαθηματικών, Παν Πατρών (2014-2016)
	Ολοκληρωμένες
Μέλος επιτροπής επίβλεψης σε 1 μεταπτυχιακή διπλωματική εργασία.



Ερευνητικη Δραστηριοτητα
Ερευνητικά Ενδιαφέροντα
Τα ερευνητικά μου ενδιαφέροντα επικεντρώνονται στο χώρο του Μηχανοτρονικού Σχεδιασμού με εφαρμογές στη Ρομποτική, και στα ευρύτερα πεδία του αυτομάτου ελέγχου με υπολογιστική νοημοσύνη. Ειδικότερα η ερευνητική μου δραστηριότητα επικεντρώνεται στα εξής:
· Σχεδιασμός μηχανοτρονικών προϊόντων και συστημάτων με έμφαση στη μοντελοποίηση φάσεων του θεμελιώδους μηχανοτρονικού σχεδιασμού.
· Σχεδιασμός ελεγκτών για ρομποτικούς βραχίονες και μηχανοτρονικών συστημάτων και για αποκατάσταση βλαβών των κάτω άκρων.
· Σχεδιασμός μηχανοτρονικών ιατρικών συστημάτων.
· Σχεδιασμός ρομποτικών κυψελών με μεταμορφικούς βραχίονες.
· Μηχανοτρονικός σχεδιασμός αρπαγών.
· Κινηματική ρομποτικών βραχιόνων.

Για τα πιο πάνω προβλήματα εξετάζονται ζητήματα μοντελοποίησης της γνώσης και πολυκριτιριακής βελτιστοποίησης με σύγχρονες μεθόδους και τεχνικές από το πεδίο της Υπολογιστικής Νοημοσύνης όπως είναι η Ασαφής Λογική, τα Νευρωνικά Δίκτυα και οι Γενετικοί Αλγόριθμοι αλλά και άλλες ευρετικές μέθοδοι αναζήτησης.
Συγγραφικο Ερευνητικο Εργο
· 16 Δημοσιεύσεις σε διεθνή έγκριτα περιοδικά. (Δύο (2) υπό κρίση).
· 1 Έκδοση ειδικού τεύχους στο περιοδικό Mechatronics.
· 7 κεφάλαια σε βιβλία.
· 38 Δημοσιεύσεις σε διεθνή και ελληνικά συνέδρια. 
Διεθνης Αναγνωριση: Αναφορες-Βραβευσεισ (ΝΕΟΜΒΡΙΟΣ 2016)

	Συνολικά
	Web of Science
	Scopus
	Google Scholar
	Research Gate

	Αναφορές
	46
	85
	176
	127

	Ετεροαναφορές
	42
	65
	127
	77



	Δείκτης Η.
	Web of Science
	Scopus
	Google Scholar
	Research Gate

	Αναφορές
	3
	5
	6
	5

	Ετεροαναφορές
	3
	5
	6
	4



Η εργασία «Suboptimal Anatomy of Metamorphic Manipulators Based on the High Rotational Dexterity» βραβεύτηκε με το «Best Paper Award on Application of Metamorphic Mechanisms» στο 3rd IEEE/IFToMM International Conference on Reconfigurable Mechanisms and Robots 2015 (ReMAR2015)
Κριτης σε Επιστημονικα Περιοδικα Και Συνεδρια
· [bookmark: _Hlk512155231]Περιοδικά: Mechatronics, ASME Journal of Mechanical Design, Journal of Systems and Control Engineering, Journal of Engineering Design, IPSI BgD Transactions on Internet Research, Information Sciences, Information Sciences, WSEAS Information sciences and applications, Journal of Mechanical Engineering Science, JJMIE, IJAAC, IJHISI, Journal of Robotics, The Open Automation and Control Systems Journal.
· Συνέδρια: European Control Conference ’07, 1st and 2nd Hellenic Robotics Conference, CGI 2013, MED 2013, GDSPM2015, ICINCO ’15 and ‘16, ICTAI 15, World Congress ‘15, ISRM ‘15, ReMAR 2015, SYROCO ‘15, EUCOMES ’16, MSM ’16
Αξιολογηση Ερευνητικων Προτασεων
· Graduate Updating Knowledge Program (ΠΕΓΑ) of Ministry of Education, Lifelong Learning and Religious Affairs, Greece (2012).
· Έχω αξιολογήσει προτάσεις για το  Croatian Science Foundation (HRZZ) για το έτη 2015 και 2016.
Οργανωση Θερινων Σχολειων
· Μέλος της οργανωτικής επιτροπής του Θερινού σχολείου “Advanced technologies in Product Design, Engineering and Manufacturing“ του Πανεπιστημίου Αιγαίου το οποίο πραγματοποιήθηκε στη Σύρο στη 1 - 11 Ιουλίου, 2013.
Οργανωση Επιστημονικων Συνεδριων
· Μέλος της οργανωτικής επιτροπής του 1ου Πανελληνίου Συνεδρίου Ρομποτικής.
· Μέλος της οργανωτικής επιτροπής του 2ου Πανελληνίου Συνεδρίου Ρομποτικής.
· Μέλος της Επιτροπής Προγράμματος του ICINCO 2015, 2016, 2017.
· Μέλος της οργανωτικής επιτροπής της συνεδρίας “MDE of mechatronic products, processes and resources for intelligent evolving CPPS” στο IFAC World Congress 2017.
ΕΔΡΑ ΣΥΝΕΔΡΙΩΝ
· World Congress 2017: «MDE of mechatronic products, processes and resources for intelligent evolving CPPS» (Co-chair).
· World Congress 2017: «Mechatronics, Robotics and Components - Robotics - Interactive 1»» (Co-chair).

Συμμετοχη σε Ερευνητικα Προγραμματα
· Θεμελιώδης Σχεδιασμός Κινησιογράφου. Συμμετέχω στην σχεδίαση ενός πρωτοτύπου για μελέτη κίνησης. Ιούλιος-Οκτώβριος 2016.
· I*PROMS NoE. Στα πλαίσια της ομάδας (cluster) IDT του δικτύου αυτού συμμετέχω στη διακίνηση ιδεών, την συγκρότηση ερευνητικών προτάσεων, την παρουσίαση σεμιναρίων και διαλέξεων. Αύγουστος 2005- 2009.
· ΠΕΠ Δυτικής Ελλάδος. «Ανάπτυξη Μεθόδων Υπολογιστικής Νοημοσύνης για την Αποκατάσταση των Κάτω Άκρων». Έμπειρος Ερευνητής. Ιούνιος 2006-Μάιος 2008.
· ICAFD E!3526. Ολοκλήρωση λογισμικού. Μάρτιος 2006-Σεπτέμβριος 2007 (Μερική απασχόληση).
· Πυθαγόρας ΙΙ. «Ανάπτυξη μεθοδολογίας για το συστηματικό θεμελιώδη μηχανοτρονικό σχεδιασμό. Εφαρμογή στην ανάπτυξη ευφυούς συστήματος για το σχεδιασμό ρομποτικών αρπαγών.». Κύριος Ερευνητής (Μεταδιδάκτορας). Αύγουστος 2005-Δεκέμβριος 2007.
· INCO-COPERNICUS 96/4438. (HOMER-Handling of non-rigid materials with robots.)
· Κατασκευή λογισμικού για τη μέτρηση χαρακτηριστικών γεωργικών ελκυστήρων για το ΙΓΕΜΚ.
· APoST.
· ΠΕΠΕΡ 2000 (Α’ Φάση). Αυτοματοποιημένο Τηλεδιαχειριζόμενο Ολοκληρωμένο Σύστημα Αποκομιδής Απορριμμάτων.
Συγγραφη Ερευνητικων Προτασεων
· ΠΕΠΕΡ 2000 (Α’ Φάση). Αυτοματοποιημένο Τηλεδιαχειριζόμενο Ολοκληρωμένο Σύστημα Αποκομιδής Απορριμμάτων. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών και η πρόταση χρηματοδοτήθηκε
· Πυθαγόρας ΙΙ. «Ανάπτυξη μεθοδολογίας για το συστηματικό θεμελιώδη μηχανοτρονικό σχεδιασμό. Εφαρμογή στην ανάπτυξη ευφυούς συστήματος για το σχεδιασμό ρομποτικών αρπαγών.». Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης το 2004 και η πρόταση χρηματοδοτήθηκε.
· Domestic Intelligent Metamorphic RObotic handling system (FP6-2005-IST-6). Η πρόταση αυτή γράφτηκε το 2006 στα πλαίσια του FP6 και συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών Η πρόταση απορρίφθηκε.
· Beyond lean manufacturing-New industrial models for product and process life cycle. Η πρόταση αυτή έγινε τον 2008 στα πλαίσια του ευρωπαϊκού προγράμματος FP7 και σε συνεργασία με ένα συνασπισμό ευρωπαϊκών ακαδημαϊκών ιδρυμάτων και πολυεθνικών εταιρειών. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε μετά τη φάση της υποβολής της περίληψης.
· “GAROS, Gardening Robot System”, Η πρόταση αυτή έγινε τον 2008 στα πλαίσια του ευρωπαϊκού προγράμματος FP6 Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε.
· “SADROW, Self-Adaptive Modular Robotic Workcell”. Η πρόταση αυτή έγινε τον 2007 στα πλαίσια του ευρωπαϊκού προγράμματος FP7 και σε συνεργασία με ένα συνασπισμό ευρωπαϊκών ακαδημαϊκών ιδρυμάτων και πολυεθνικών εταιρειών. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε.
· “Fully implantable micro-biomechatronic systems for the rehabilitation of the lower-limb disabilities.” H πρόταση αυτή έγινε στα πλαίσια του Ευρωπαϊκού προγράμματος 4Μ ΝοΕ. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε.
· “Intelligent collaborative robotic assistance assembly cell”: Έχει γίνει δεκτή για χρηματοδότηση στα πλαίσια του προγράμματος Manunet ERA-NET. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. 
· “Robot Assisted Fruit Harvesting (RAFH)”: Η πρόταση αυτή υλοποιήθηκε στα πλαίσια του προγράμματος ICT-AGRI 2nd Call for Transnational Research & Technological Development and Demonstration Projects. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση προκρίθηκε στο δεύτερο γύρο με ημερομηνία κατάθεσης στις 7/9/2012. Η πρόταση απορρίφθηκε στο δεύτερο γύρο.
· “Advanced Intelligence for Human-Robot Co-Manipulation of Rigid and Non-Rigid Objects in Unstructured Environments (Synergates)”: Η πρόταση αυτή υλοποιήθηκε στα πλαίσια του προγράμματος Αριστεία ΙΙ. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε.
· “Self-configurable sensor-driven collaborative robotic system for flexible production of complex composite products”. Η πρόταση αυτή συγγράφηκε στα πλαίσια του προγράμματος H2020-IND-CE-2016-17. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση απορρίφθηκε.
· “Forest Monitoring System for Early Fire Detection and Assessment in the Balkan-Med Area”. Η πρόταση αυτή συγγράφηκε στα πλαίσια του προγράμματος Balkan-Med. Συνέβαλα στη συγγραφή της πρότασης από πλευράς του Παν/μίου Πατρών. Η πρόταση έγινε δεκτή.
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